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INSTRUCCIONES IMPORTANTES PARA LA SEGURIDAD

Antes de iniciar la instalacion o las conexiones eléctricas, lean detenidamente las advertencias v las instrucciones de seguridad de la presente hoja de
instrucciones. El usuario debe tomar nota de las indicaciones de la hoja de instrucciones y conservarla para usos futuros.
USO Y MANTENIMIENTO

El aparato puede ser utilizado por nifos de edad no inferior a 8 anos y por personas con capacidades fisicas, sensoriales 0 mentales reducidas,
asi como por personas sin experiencia o sin los conocimientos especificos, siempre y cuando estén bajo supervision o hayan recibido las
instrucciones para un uso seguro del aparato y hayan comprendido los peligros inherentes a su uso.

No permitir que los nifios jueguen con el aparato o con sus mandos, incluidos los mandos a distancia.

Peligro de aplastamiento de las manos. Asegurarse de que no se pueda producir ning(n peligro de aprisionamiento debido al movimiento de
apertura de la parte conducida.

Cuando se manda la apertura o el cierre del cerramiento, asegurarse de que haya una distancia suficiente entre las personas y las partes en
movimiento del cerramiento, también cuando se cierra un cerramiento que haya sido abierto por un sistema de evacuacion de humos.

Revisen con frecuencia el cerramiento para comprobar que no presente desequilibrios y signos de desgaste o dafio en los muelles. No utilicen el
cerramiento si debe ser reparado o ajustado.

El servomotor no requiere mantenimiento ordinario. Las operaciones de mantenimiento extraordinario o de reparacion del servomotor deben ser
realizadas exclusivamente por personal cualificado (fabricante o centro de asistencia autorizado).

En caso de averia, no realizar ninguna intervencion en el servomotor ni abrir o desmontar partes del servomotor que impidan el acceso al interior
del mecanismo. En caso de averia del aparato o si ha sufrido danos, dirigirse a personal especializado. No utilizar el servomotor hasta que se
haya reparado.

Por lo menos una vez al afo, comprobar que el conductor de alimentacién no esté dafiado y que no presente otros signos de desgaste o deterio-
ro. Si el conductor de alimentacion se estropea, debe ser sustituido por el fabricante o por su servicio de asistencia técnica, para evitar peligros.

La limpieza y el mantenimiento debe ser realizada por el usuario: los niflos no pueden realizar estas operaciones sin vigilancia.

iAtencion! El aparato se tiene que desconectar de la fuente de alimentacion durante la limpieza, el mantenimiento vy la sustitucion de las piezas.

INSTALACION

Las operaciones de montaje y de conexion eléctrica del servomotor deben ser realizadas por personal especializado, formado profesional-
mente y con conocimientos especificos sobre los problemas de la motorizacién de cerramientos, sobre las normas técnicas de referenciay
sobre las normas para la prevencion de accidentes.

Una instalacion incorrecta puede hacer peligroso el servomotor. Seguir todas las instrucciones que se facilitan a continuacion.

Durante las operaciones de montaje y/o desmontaje del servomotor en el cerramiento, al no estar este Gltimo bloqueado en posicion de abierto
o cerrado, se deben adoptar las medidas necesarias para prevenir golpes accidentales que puedan provocar la rotura del cerramiento o lesiones
al operador.

Si el servomotor se tiene que instalar en una ventana situada a una altura inferior a 2,5 metros del suelo o a otra altura accesible, el servo-
motor debera estar controlado exclusivamente mediante un pulsador temporal 0 un mando de «hombre presente» (al soltar el pulsador se
detiene el servomotor). Se recomienda asegurarse de que el pulsador de «hombre presente» esté colocado dentro del campo visual directo
de la parte accionada, pero lejos de las partes en movimiento. Salvo que se accione con una llave, el mismo debera instalarse a una altura
minima de 1,5 my en un lugar no accesible al pdblico. Si el servomotor funciona sin vigilancia (funcionamiento automatico o remoto), se
recomienda instalar dispositivos de seguridad y de proteccion adicionales.

Antes de realizar la instalacion, comprobar que:

Las prestaciones del servomotor sean suficientes para mover el cerramiento (sin que se superen los limites indicados en la placa del servomotor),
considerando que en el cerramiento, sobre todo si se trata de una claraboya, ademas de la carga debida a su propio peso, puede haber una carga
adicional debida al viento, a la nieve y a posibles formaciones de hielo (véase el parrafo «Formulas para calcular la fuerza de empuje o traccion»).

Ningln objeto obstaculice el movimiento del cerramiento.
Las temperaturas indicadas en la placa de datos del servomotor sean adecuadas para el lugar donde esta instalado.
El cerramiento esté en buenas condiciones mecanicas, correctamente equilibrado y se abra y se cierre correctamente.

Los perfiles, las fijaciones, los tipos de bisagras o de herrajes sean de dimensiones adecuadas para soportar las solicitaciones producidas por
el accionamiento y permitan la carrera completa de apertura, para evitar dafos a las estructuras debido a la fuerza de traccion o de empuje del
servomotor.

Se dispone de todos los accesorios previstos para la instalacion (véase el parrafo «Accesorios de montaje del servomotor»).

La apertura del cerramiento no esté obstaculizada por accesorios de seguridad o sea inferior a la carrera del servomotor, dado que se podrian
ocasionar danos al servomotor o el cerramiento.

NOTAS REFERENTES AL SERVOMOTOR

El servomotor cumple con las normativas vigentes. La garantia para un funcionamiento seguro depende en gran medida del respeto por parte de
los instaladores de las normas de seguridad en vigor en el pais donde se instale el servomotor.

El servomotor esta destinado exclusivamente a uso interno y debe protegerse adecuadamente de salpicaduras y/o chorros de agua, ya que
podrian dafarlo. No instalar el servomotor en la parte externa del cerramiento. Aténgase a las instalaciones que se describen en este manual.

NOTAS PARA LA GARANTIA

El incumplimiento de las presentes instrucciones anula la responsabilidad vy la garantia del fabricante. El fabricante no es responsable de toda
modificacion de las normas y de los estandares que pudiera efectuarse con posterioridad a la publicacion de este manual.
Instalar el servomotor utilizando exclusivamente accesorios originales presentes en el catalogo del fabricante o del revendedor autorizado.

DESCRIPCION DEL PRODUCTO

Servomotor eléctrico lineal con movimiento de cadena realizado para accionar ventanas proyectantes, ventanas oscilantes, ventanas de hoja
basculante, clpulas y claraboyas.
El uso del servomotor para otras aplicaciones debera ser autorizado previamente por el fabricante.
El proveedor del sistema completo tiene la responsabilidad de comprobar la conformidad con las normas vigentes.
Nivel sonoro: LpA < 70 dB(A)

CARACTERISTICAS TECNICAS

MODELO Micro Evo2
Tension 110-240 V~ 50-60 Hz 24 V=
Potencia 30W 28 W
Inrusch current 43,75A / 420psec 12,93A/ 430psec
Starting Current 5.1A/12,5ms 5,12A/27,2ms
Carreras disponiblese 150, 300, 450, 600 mm

Carrera 150 mm 400N

Carrera 300 mm 400N
Fuerza de empuje

Carrera 450 mm 350N

Carrera 600 mm 300N
Fuerza de traccion 400N
Velocidad con carga nominal 12.5mm/s 12.5mm/s
Aparato de clase Il 1l
De ciclos de funcionamiento 3
Temperatura de funcionamiento min./max. -10/+60°C
Grado de proteccion IP32
Sincronismo max. &4 servomotores en un solo marco

DATOS DE PLACA

1 - CODIGO DEL PRODUCTO 8 - FUERZA DE TRACCION

2 - NOMBRE DEL PRODUCTO | 9 - DE CICLOS DE

FUNCIONAMIENTO

OMINGARDI* 2701059

3 - TENSION 10 - GRADO DE THE REFERENCE FOR WINDOW AUTOMATION
PROTECCION IP Micro EV02 Drive for window

4 - POTENCIA 11 - TEMPERATURAS DE © 110-240v-501601z 30w @
FUNCIONAMIENTO EH[ @ @ ~ 600 mm. 400N @

5 - MARCADO 12 - CODIGO DE BARRAS

27010591978800010001139

Manufactured extra UE
WAY 40015 Italy

UK O3 cycles 1P32 /}/-10"0)}@60"0 (1)
c E CA = @l‘
®

6 - DIRECCION DEL
PRODUCTOR

13 - DATOS IDENTIFICATIVOS
LOTE DE PRODUCCION

7 - CARRERA MAX.

REQUISITOS DE LA INSTALACION ELECTRICA

Las instalaciones eléctricas de mando deben ser conformes con las normas vigentes en el pais de instalacion.

A Para eliminar el peligro de descargas eléctricas, desconecten los mandos de la alimentacion antes de intervenir en los servomotores o en la
instalacion eléctrica. La instalacion de alimentacion debe ser realizada teniendo en cuenta que el servomotor no debe permanecer alimentado
después de haber llegado a las posiciones de final de carrera. Si se utiliza un dispositivo de control remoto, el mismo debe proporcionar

alimentacion al servomotor solo durante el tiempo necesario.

Linea arriba del circuito de mando es obligatorio instalar un dispositivo omnipolar de separacion de la red de alimentacion con distancia de apertura entre los

contactos de por lo menos 3 mm.

Los conductores eléctricos deben estar dimensionados adecuadamente en funcién de las caracteristicas de cada instalacion y en ningln caso deben tener

una seccion inferior a 1 mm?.

La conexion a la red se debe realizar con cables de longitud adecuada para llegar a |a caja de derivacion, la cual debera estar colocada cerca del servomotor.

Instalen siempre pulsadores conmutadores de dos polos con posicion OFF central y con control de tipo «hombre presente» o equivalente.

No utilicen pulsadores donde se puedan accionar la subida y la bajada a la vez.

El cable que se entrega con el servomotor ha sido disefiado de conformidad con los estandares de seguridad. El cable utilizado es del tipo HO5VV-F

5x0,75 mm? (version 110-240 V CA) o SIHF 4x1 mm? (version 24\ CC). Si el cable de alimentacion se estropea, debe ser sustituido por el fabricante o por su

centro de asistencia autorizado para evitar riesgos. El servomotor puede conectarse en paralelo.

Sila aplicacién no prevé la sincronizacion, conecten solo los conductores para la alimentacién y aislen individualmente los conductores para la sincronizacion.

Si el servomotor que se va a instalar es de 24 V CC, la conexion a la red se debera realizar con un alimentador de doble aislamiento de bajisima tension de

seguridad (SELV), adecuadamente dimensionado y que respete las siguientes caracteristicas: tensién nominal 24 \/ CC = 10 % v corriente nominal 3 A para

cada motor.

ACCESORIOS DE MONTAJE DEL SERVOMOTOR

Estribo para aplicacién en ventana
proyectante

Estribo para aplicacion en
ventana oscilante

Estribo de soporte de
servomotor basculante

INSTRUCCIONES DE MONTAJE DEL SERVOMOTOR

El instalador es responsable de comprobar que dispone de todos los equipos idoneos para una correcta instalacion y funcionamiento del
servomotor. El instalador debe elegir los tornillos de fijacion en funcién de las caracteristicas del cerramiento. El instalador debe utilizar los
tornillos suministrados en dotacion solo si son idoneos para el tipo de aplicacion v, si fuera preciso, debera sustituirlos por tornillos de tamano v
longitud adecuados.

INSTRUCCIONES DE MONTAJE EN VENTANAS OSCILANTES (TAB. 1)

-

. Encuentren y tracen con un lapiz la linea de centro del cerramiento vy del bastidor. Seguidamente, realicen los taladrados en el bastidor y en el
cerramiento respetando las medidas indicadas (fig. F). En caso de que hubiera varios puntos de empuje, dividan el cerramiento en partes
iguales.

Fijen los dos estribos al bastidor comprobando la alineacion tanto en sentido horizontal como vertical (fig. G).

Monten el anclaje para ventana en la parte movil del cerramiento (fig. H).

Monten el servomotor en los estribos de soporte como se muestra en la figura y atornillen los pernos para bloquearlo (fig. I).

Comprueben que el terminal de la cadena esté perfectamente alineado con el anclaje para ventana (fig. L). En caso contrario, aflojen los
tornillos de fijacion y vuelvan a colocar el estribo correctamente utilizando las ranuras presentes en el mismo.

6. Enganchen el terminal de cadena en el anclaje para ventana; luego, monten la parte frontal del estribo y bloquéenlo con el tornillo correspondiente.

( TAB. 1 N
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VENTANA DE FUELLE

FORMULAS PARA CALCULAR LA FUERZA DE EMPUJE O TRACCION

F = Fuerza del servomotor (Kg) | P = Peso del cerramiento (Kg) | C = Carrera de apertura (mm) | H = Altura del cerramiento (mm) | Cn = Carga de nieve (Kg)
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INSTRUCCIONES DE MONTAJE EN VENTANAS PROYECTANTES Y CUPULAS (TAB. 2)

-

. Encuentren y tracen con un lapiz la linea de centro del cerramiento vy del bastidor. Seguidamente, realicen los taladrados en el bastidor y en el

W cerramiento respetando las medidas indicadas (fig. F). En caso de que hubiera varios puntos de empuje, dividan el cerramiento en partes

iguales.

2. Fijen los dos estribos al bastidor comprobando la alineacion tanto en sentido horizontal como vertical (fig. G).

3. Monten el anclaje para ventana en la parte mévil del cerramiento y giren la palanca de bloqueo hasta la completa apertura (fig. H).

4. Monten el servomotor en los estribos de soporte como se muestra en la figura y atornillen los pernos para bloquearlo (fig. ).

5. Comprueben que el terminal de la cadena esté perfectamente alineado con el anclaje para ventana (fig. L). En caso contrario, aflojen los
tornillos de fijacién y vuelvan a colocar el estribo correctamente utilizando las ranuras presentes en el mismo.

6. Enganchen el terminal de cadena en el anclaje para ventana y giren la palanca de bloqueo hasta el cierre completo; seguidamente, bloquéenla
con el tornillo correspondiente.

g

VENTANA DE BASTIDOR ABATIBLE O CUPULAS

\
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PROCEDIMIENTO DE AJUSTE DEL/DE LOS MOTOR/ES

2 iIMPORTANTE! Si el solapamiento del marco es inferior o igual a 15 mm (véase la TAB. 3) se considera que el servomotor ya esta listo para

fo

su uso en el cerramiento, por lo que debe instalarse en el marco SIN alimentarlo previamente. Esta operacion comprometeria la deteccion
automatica del final de carrea en cierre por contraste. Si el solapamiento es superior a 15 mm (véase la TAB. 3) pasar directamente el parrafo

correspondiente.

TAB. 3 SOLAPAMIENTOS POR TIPO DE APLICACION

VENTANAS - VENTANAS <] 35
PROYECTANTES OSCILANTES \<

15
VENTANAS 15

OSCILANTES RWA

32

- /

AJUSTE DEL MOTOR INDIVIDUAL CON SOLAPAMIENTO DEL MARCO INFERIOR
O IGUALA 15 mm
1. Instalen el motor en el marco (véase el capitulo «INSTRUCCIONES DE MONTAJE DEL SERVOMOTOR»)

2. Conéctenlo a la red eléctrica como se indica en el capitulo «REQUISITOS DE LA INSTALACION ELECTRICA» o de la tabla «A»
3. Seleccionen el recorrido de apertura deseado mediante el correspondiente selector

300 mm 400 mm
200 mm \ T
LN

)

234

L L/

4. Pulsen un mando cualquiera (de apertura o cierre) y manténganlo pulsado hasta que el cerramiento esté completamente cerrado y el motor se haya parado
por completo (los estribos estan disefados especificamente para flexionarse). Suelten el mando y esperen unos dos segundos. jAtencion! Durante esta
operacion, el movimiento de la cadena es de cierre, ya que el servomotor debe encontrar el final de carrera de referencia y memorizarlo.

5. Realicen un ciclo completo de apertura y de cierre para comprobar que la carrera del servomotor sea la deseada, que la cadena desacelere cuando se acerca
ala posicion de final de carrera en cierre y que el cerramiento esté completamente cerrado. Si se cumplen estas condiciones, el servomotor esta listo para
su uso. En caso contrario, hay que modificar los finales de carrera (véase el parrafo «<RESTABLECIMIENTO O MODIFICACION DEL FINAL DE CARRERA»).

AJUSTE DE LOS MOTORES SINCRONIZADOS CON SOLAPAMIENTO DEL MARCO
INFERIOR O IGUAL A 15 mm

1. Instalen un maximo de 4 servomotores en un solo marco (véase el capitulo «INSTRUCCIONES DE MONTAJE DEL SERVOMOTOR»), garantizando una
distancia minima de al menos 1,5 m entre un punto de empuje y el otro

2. Conecten los conductores de sincronizacion (cables rojo y blanco) entre los motores y conecten los servomotores a la red eléctrica (véase el capitulo
«REQUISITOS DE LA INSTALACION ELECTRICA» v la tabla «B»)
ATENCION: Para continuar con el ajuste, las cadenas deben estar enganchadas al marco.

3. Coloquen en todos los motores el selector situado al lado de la salida del cable en Ia posicion «S»
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4. Pulsen un mando cualquiera (de apertura o cierre) y, manteniendo siempre presionado el mando, giren solo un selector hasta la carrera de apertura
deseada. Pasados unos 2 segundos, las cadenas de todos los motores realizaran un feedback de confirmacion (breve movimiento hacia delante y hacia t
atras). Luego, suelten el mando y esperen unos dos segundos. Es muy importante seleccionar la carrera solo de uno de los servomotores, ya que dicho
servomotor funcionara como central de control (master)

300 mm 400 mm

200mm\ r\ T
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5. Pulsen un mando cualquiera (de apertura o cierre) y manténganlo pulsado hasta que el cerramiento esté completamente cerrado y todos los motores se
hayan parado por completo (los estribos estan disefiados especificamente para flexionarse). Suelten el mando y esperen unos dos segundos. jAtencion!
Durante esta operacion, el primer movimiento de las cadenas es de cierre, ya que los servomotores deben encontrar el final de carrera de referencia y
memorizarlo

6. Realicen un ciclo completo de apertura y de cierre para comprobar que la carrera de los servomotores sea la deseada, que las cadenas desaceleren cuando
se acercan a la posicion de final de carrera en cierre y que el cerramiento esté completamente cerrado. Si se cumplen estas condiciones, los servomoatores
estan listos para su uso. En caso contrario, hay que modificar los finales de carrera (véase el parrafo «RESTABLECIMIENTO O MODIFICACION DEL FINAL
DE CARRERA»).

la integridad del cerramiento.

W Si un servomotor dejara de funcionar debido a un problema mecanico o eléctrico, también los demas servomotores se detendran para proteger
La velocidad de los servomotores sincronizados podria ser ligeramente inferior a la velocidad del servomotor en funcionamiento individual.

AJUSTE DEL MOTOR INDIVIDUAL CON SOLAPAMIENTO DEL MARCO
SUPERIOR A 15 mm

Si la porcion de cadena externa al motor presente en la salida del motor desde el embalaje no es suficiente para conectarla al estribo colocado en
el marco, realicen el siguiente procedimiento:

J'“']i 1. Instalen preferiblemente el motor en el marco (véase el capitulo «INSTRUCCIONES DE MONTAJE DEL SERVOMOTOR») sin conectar la cadena
al estribo situado en la parte movil del marco 3 3
2. Conéctenlo a la red eléctrica como se indica en el capitulo «REQUISITOS DE LA INSTALACION ELECTRICA» o de la tabla «A»
3. Pulsen un mando cualquiera (de apertura o cierre) y manténganlo pulsado hasta que la cadena se repliegue completamente contra el cuerpo del motor
(durante esta operacion aseglrense de que la cadena permanezca recta), y luego suelten el mando.
4, Pulsen el mando de apertura, hagan salir la cadena la distancia necesaria para conectarla al estribo situado en la parte mévil del cerramiento y enganchenla.
5. Coloquen el selector situado al lado de la salida del cable en la posicion «S».
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6. Pulsen un mando cualquiera (de apertura o cierre durante un tiempo minimo de 5") y, durante dicha operacion, seleccionen la carrera de apertura deseada
mediante el selector correspondiente. Durante la primera parte de esta fase, la cadena no realizara ningin movimiento; después de haber seleccionado la
carrera, se realizara un feedback (breve movimiento hacia delante/hacia atras de la cadena).

Seleccionen la carrera en el selector Feedback

%
300 mm 400 mm '
200 mm -

>y @

N 100 mm

Pulsen y mantengan pulsado
el mando

Al menos 5 seg.

7. Pulsen un mando cualquiera (de apertura o cierre) y manténganlo pulsado hasta que el cerramiento esté completamente cerrado v el motor se haya
parado por completo (los estribos estan disefiados especificamente para flexionarse). Suelten el mando y esperen unos 2 segundos. jAtencion! Durante
esta operacion, el movimiento de la cadena es de cierre, ya que el servomotor debe encontrar el final de carrera de referencia y memorizarlo.

8. Realicen un ciclo completo de apertura y de cierre para comprobar que la carrera del servomotor sea la deseada, que la cadena desacelere cuando se
acerca a la posicion de final de carrera en cierre y que el cerramiento esté completamente cerrado. Si se cumplen estas condiciones, el servomotor esta
listo para su uso. En caso contrario, hay que modificar los finales de carrera (véase el parrafo «RESTABLECIMIENTO O MODIFICACION DEL FINAL DE
CARRERA»).

SUPERIOR A 15 mm
W Si la porcion de cadena externa a los motores presente en la salida de los motores desde el embalaje no es suficiente para conectarla al estribo
1. Instalen preferiblemente los servomotores en el marco (véase el capitulo «INSTRUCCIONES DE MONTAJE DEL SERVOMOTOR»), garantizando
una distancia minima de al menos 1,5 m entre un punto de empuje y el otro, sin conectar las cadenas a los estribos situados en la parte mévil del
2. Conecten los conductores de sincronizacion (cables rojo y blanco) entre los motores y conecten los servomoatores a la red eléctrica (véase el capitulo
«REQUISITOS DE LA INSTALACION ELECTRICA» v la tabla «B»
(durante esta operacion asegrense de que las cadenas permanezcan rectas), y luego suelten el mando.
4, Pulsen el mando de apertura, hagan salir las cadenas la distancia necesaria para conectarlas a los estribos situados en la hoja del cerramiento y enganchenla.

AJUSTE DE LOS MOTORES SINCRONIZADOS CON SOLAPAMIENTO DEL MARCO
colocado en el marco, realicen el siguiente procedimiento:
marco (no es posible en esta fase).
3. Pulsen un mando cualquiera (de apertura o cierre) y manténganlo pulsado hasta que las cadenas se replieguen completamente contra el cuerpo del motor
5. Coloquen en todos los motores el selector situado al lado de Ia salida del cable en |a posicién «S»
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6. Pulsen un mando cualquiera (de apertura o cierre durante un tiempo minimo de 5") y, durante dicha operacién, seleccionen la carrera de apertura deseada
mediante el selector correspondiente solo en uno de los motores, que hara de servomotor principal (master). Durante la primera parte de esta fase, las
cadenas no realizaran ningin movimiento; después de haber seleccionado la carrera en uno de los motores que operan en un solo marco, se realizara un
feedback (breve movimiento hacia delante/hacia atras de la cadena).

Pulsen y mantengan pulsado Seleccionen la carrera en el selector Feedback
el mando P P
% % 2,
300 mm 400 mm
200 mm \ I ‘// ’ ‘// ' ‘ '
2 34
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@ 100 mm

Al menos 5 seg.

~

. Pulsen un mando cualquiera (de apertura o cierre) y manténganlo pulsado hasta que el cerramiento esté completamente cerrado y todos los motores se
hayan parado por completo. Suelten el mando y esperen unos 2 segundos. jAtencién! Durante esta operacion, el primer movimiento de las cadenas es de
cierre, ya que los servomotores deben encontrar el final de carrera de referencia y memorizarlo.

8. Realicen un ciclo completo de apertura y de cierre para comprobar que la carrera de los servomotores sea la deseada, que las cadenas desaceleren cuando

se acercan ala posicion de final de carrera en cierre y que el cerramiento esté completamente cerrado. Si se cumplen estas condiciones, los servomotores

estan listos para su uso. En caso contrario, hay que modificar los finales de carrera (véase el parrafo «<RESTABLECIMIENTO O MODIFICACION DEL FINAL

DE CARRERA»).

la integridad del cerramiento.

W Si un servomotor dejara de funcionar debido a un problema mecanico o eléctrico, también los demas servomotores se detendran para proteger
La velocidad de los servomotores sincronizados podria ser ligeramente inferior a la velocidad del servomotor en funcionamiento individual.

\
(TAB. A ) (CONEXION ELECTRICA SERVOMOTOR INDIVIDUAL )

( 110-240v -~ )

Conexion eléctrica servomotor 110-240V

TABLA COMPARACION CONDUCTORES
COLOR NOUMERO SENAL
Azul 1 Coman )
Negro 2 Cierra
Marrén 3 Abre
Rojo 4 Sincronizacion
Blanco 5 Sincronizacién L

110-240V~ (50-60 Hz) ‘

Seleccionen la carrera en el selector Feedback

Z
200 mm 300 mm 400 mm ’

@ 100 mm

Pulsen y mantengan pulsado
el mando

Al menos 5 seg.
Una vez realizado el restablecimiento, ajusten los finales de carrera siguiendo las indicaciones de los parrafos correspondientes del capitulo
«PROCEDIMIENTOS DE AJUSTE DEL/DE LOS MOTOR/ES».
Realicen el procedimiento de restablecimiento si se ha alimentado el motor antes de su fijacion en el marco v de la memorizacion del correcto final de
carrera en cierre por contraste.
Procedimiento de RESTABLECIMIENTO para instalacion de motores sincronizados:

1. Cologuen en todos los motores el selector situado al lado de |a salida del cable en la posicion «S»

(r )

O)L[

> /)

2. Pulsen un mando cualquiera (de apertura o cierre durante un tiempo minimo de 5") y, durante dicha operacion, seleccionen la carrera de apertura deseada
mediante el selector correspondiente solo en uno de los motores, que hara de servomotor principal (master). Durante la primera parte de esta fase, las
cadenas no realizaran ningdin movimiento; después de haber seleccionado la carrera en uno de los motores que operan en un solo marco, se realizara un
feedback (breve movimiento hacia delante/hacia atras de la cadena).

Pulsen y mantengan pulsado Seleccionen la carrera en el Master Feedback
el mando
300mm 400 mm ‘ //’ /” %
200 mm // ‘// ‘ '

Y
» =P

N 100 mm

Al menos 5 seg.

Una vez realizado el restablecimiento, ajusten los finales de carrera siguiendo las indicaciones de los parrafos correspondientes del capitulo
«PROCEDIMIENTOS DE AJUSTE DEL/DE LOS MOTOR/ES».

Realicen el procedimiento de restablecimiento si se ha alimentado el motor antes de su fijacién en el marco v de la memorizacion del correcto final de carrera
en cierre por contraste.

MANIOBRAS DE EMERGENCIA, MANTENIMIENTO O LIMPIEZA

Atencion, al retirar el servomotor de la aplicacion la ventana ya no esta sujetada por la cadena y podria abrirse o cerrarse causando dafos al
cerramiento y/o lesiones a las personas. El servomotor no es un érgano estructural de la ventana. En las aplicaciones oscilantes, monten siempre
los brazos de seguridad debidamente ajustados para no interferir con el movimiento impartido por el motor.

Si fuera necesario retirar el servomotor del cerramiento debido a una averia o a un mal funcionamiento, o bien para el mantenimiento o la limpieza del

cerramiento, realicen las siguientes operaciones:

1. Quiten la tension al circuito eléctrico y desconecten el servomotor de la fuente de alimentacion.

2. Aflojen el tornillo en el empalme para ventana y giren la palanca de bloqueo hasta la completa apertura. En caso de cerramientos de fuelle destornillen
completamente el tornillo que bloquea la parte frontal del estribo y extraiganlo, seguidamente retiren la parte frontal del estribo.

3. Extraigan el terminal de cadena del interior del alojamiento del empalme para ventana.

4, Destornillen los dos pernos que fijan el servomotor a los estribos de soporte.

5. Retiren el servomotor del cerramiento.

FAQ (preguntas frecuentes)

Problema Causa Soluzione

( 2av= )

Conexion eléctrica servomotor 24V

TABLA COMPARACION CONDUCTORES
COLOR NUMERO SENAL
Azul 1 Alimentacion
1 3] |& )2
Marrén 2 Alimentacion
Rojo 3 Sincronizacion
Blanco 4 Sincronizacion

24\ = E

.

—

(TAB. B ) (CONEXION ELECTRICA SERVOMOTORES SINCRONIZADOS (MAX. 4)

( 110-240v -~ )

Conexion eléctrica servomotores 110-240V sincronizados

TABLA COMPARACION CONDUCTORES
COLOR NOUMERO SENAL
Azul 1 Comin
Negro 2 Cierra
Marrén Abre
Rojo Sincronizacion
Blanco Sincronizacion 3[ 51 |42 3[5 2 3[ 501 |42 3[ 501 |4 ]2

110-240V~ (50-60 Hz)

w

[S20 =

( 2av= )

Conexion eléctrica servomotores 110-240V sincronizados

1 &

TABLA COMPARACION CONDUCTORES
COLOR NOUMERO SENAL
Azul 1 Alimentacion
Marrén 2 Alimentacion
Rojo 3 Sincronizacion
Blanco 4 Sincronizacion

13 & )2 1 3] & )2 1 3( |& )2 1 3[ |a )2

24\ = E
. v .

- - /
RESTABLECIMIENTO O MODIFICACION DE LOS FINALES DE CARRERA

Procedimiento de RESTABLECIMIENTO para instalacion de un motor individual:

1. Coloquen el selector situado al lado de la salida del cable en la posicidn «S».

(" N

o o/

2. Pulsen un mando cualquiera (de apertura o cierre durante un tiempo minimo de 5") y, durante dicha operacion, seleccionen la carrera de apertura deseada
mediante el selector correspondiente. Durante la primera parte de esta fase, la cadena no realizara ningin movimiento; después de haber seleccionado la
carrera, se realizara un feedback (breve movimiento hacia delante/hacia atras de la cadena).

Al cerrar, el servomotor no
desacelera cerca del final de
carrera.

El final de carrera en cierre no esta
bien regulado.

Realicen los procedimientos de «RESTABLECIMIENTO O
MODIFICACION DE LOS FINALES DE CARRERA» y realicen los
«PROCEDIMIENTOS DE AJUSTE DEL/DE LOS MOTOR/ES».

La carrera del servomotor no es
la prevista.

La carrera seleccionada no corresponde
alaprevista.

Comprueben la posicion del selector v seleccionen
la carrera correcta.

La apertura del cerramiento esta impedida
por los brazos de seguridad (aplicaciones en
ventanas de fuelle o basculantes).

Desenganchen la cadena del anclaje para ventana y comprueben
que los brazos de seguridad estén regulados de forma que permitan
una apertura de la ventana ligeramente superior a la carrera
del servomotor.

El funcionamiento de los
servomotores sincronizados no
es homogeéneo.

Los conductores para la sincronizacion
no estan conectados.

Comprueben la conexion de los conductores para la sincronizacion
(véase la tabla «B»).

El selector no esta en la posicién correcta.

Comprueben la posicion del selector: debe estar en S en todos los
servomotores menos en uno (véase el parrafo «AJUSTE DE
MOTORES SINCRONIZADOS»).

El procedimiento de sincronizacion no se
ha completado correctamente.

Realicen los procedimientos de «RESTABLECIMIENTO O
MODIFICACION DE LOS FINALES DE CARRERA» y realicen los
«PROCEDIMIENTOS DE AJUSTE DEL/DE LOS MOTOR/ES».

El servomotor no funciona.

No hay alimentacién o los conductores para
la alimentacion no estan conectados.

Comprueben la conexion de los conductores para la alimentacion
(véase la tabla «A» y eI’pérraf’o «REQUISITOS DE LA
INSTALACION ELECTRICA»).

El selector no esta en la posicién correcta.

Comprueben la posicion del selector, que no debe estar en la
posicion «S», sino en una de las cuatro carreras disponibles
(véase el parrafo «AJUSTE DE MOTOR INDIVIDUAL»).

Los servomotores sincronizados
no funcionan.

No hay alimentacién o los conductores para
la alimentacién no estan conectados.

Comprueben la conexion de los conductores para la alimentacion
(véase la tabla «B» y el parrafo «REQUISITOS DE LA
INSTALACION ELECTRICA»).

Los selectores no estan en la posicién
correcta.

Comprueben la posicion del selector: debe estar en «S» en todos
los servomotores menos en uno (véase el parrafo «AJUSTE DE
MOTORES SINCRONIZADOS»).

ELIMINACION DEL PRODUCTO

El producto no se puede eliminar como un residuo sélido urbano. Se debe entregar a los centros de recogida diferenciada, para optimizar

el indice de recuperacion y de reciclaje de los materiales, e impedir dafios potenciales para la salud y el ambiente. Es necesario informarse
sobre el sistema de recogida diferencia en vigor para los productos eléctricos y electrénicos. Atenerse a las normativas locales en materia de
eliminacion de residuos vy no tirar los productos viejos junto a los residuos domésticos. El simbolo del cubo de la basura tachado que figura en
la etiqueta de los productos indica la obligacion de recogida diferenciada. Si esta previsto el uso de baterias, es necesario informarse sobre los

reglamentos locales para la recogida diferenciada de las mismas, y no tirarlas junto a los residuos domeésticos.

ADVERTENCIA

Declaracion de conformidad disponible en la pagina Web

www.mingardimotor.com

Una vez que ha completado el montaje v la puesta en funcionamiento, el instalador debe entregar estas instrucciones al usuario final. El
usuario final debera guardar estas instrucciones en un lugar seguro durante toda la vida Gtil del dispositivo v utilizarlas cuando fuera necesario.

instrucciones, si esta marcado para una tension de entrada de 230V~50Hz, 110-240V~50/60Hz y 24VDC y se utiliza de la manera
indicada en estas instrucciones, es conforme con la legislacion del Reino Unido y las normativas en materia de seguridad de las maquinas
n.° 1597/2008. El texto completo de la declaracion de conformidad UKCA esta disponible en el sitio web www.mingardimotor.com.

\ ) Riccardo GARDELLINI, Administrador Delegado Window Automation Industry, Italia, 11/2022.

( l ' K )  WINDOW AUTOMATION INDUSTRY, Galliera Via Cirillo Bassi 7/A Italia, por el presente declara que el automatismo objeto de estas

Documentacion técnica a disposicién de las autoridades en Window Automation industrY S.r.|

Via C. Bassi, 7/A - 40015 Galliera (BO) - Italy - Tel. +39.051.6672711 - info@way-srl.com
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